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HIDALGO.

SE LLEVO A CABO UNA INVESTIGACION EN PERSONAS SANAS USANDO EL PROTOCOLO NASA-TLX, PARA MEDIR LA PERCEPCION DE
LA CARGA DE TRABAJO DE TAREAS TEMPORALES Y ESPACIALES EN UN SISTEMA DE INTERACCION FiSICA ENTRE HUMANOS Y ROBOTS
PARA EL DIAGNOSTICO Y REHABILITACION DE LAS EXTREMIDADES SUPERIORES. OBJETIVO: IDENTIFICAR EL GRADO DE ESTRES DE
LAS PERSONAS QUE TIENEN CONTACTO CON LA ROBOTICA Y UNA PLATAFORMA VIRTUAL. METODO: SE UTILIZO UNA
METODOLOGIA CUANTITATIVA Y DESCRIPTIVA. DESARROLLO: SE UTILIZA UN DISPOSITIVO HAPTICO ALIMENTADO CON SEIS GRADOS
DE LIBERTAD, CON BAJA INERCIA Y TECNICA DE CONTROL, SE UTILIZA LA GUIA HAPTICA PASIVA Y LA EXPLORACION ACTIVA PARA
COMPENSAR LA INCERTIDUMBRE DINAMICA DEL OPERADOR HUMANO EN LA VALIDACION DE UN EXPERIMENTO PLATAFORMA.
ADEMAS SE UTILIZAN VARIABLES TALES COMO TEMPERATURA, HUMEDAD, ILUMINACION Y RUIDO PARA DEFINIR LAS CONDICIONES
DE ESTE TRABAJO. CONCLUSIONES: CON RESPECTO AL DIAGNOSTICO SE ENCONTRO QUE EL 40% DE LOS PARTICIPANTES MOSTRO
UNA CARGA DE TRABAJO; CON ELLO SE INFIERE QUE LOS PARTICIPANTES PADECIERON ESTRES AL REALIZAR UNA CARGA DE
TRABAJO YA QUE LOS RESULTADOS ARROJARON UNA REACCION FISIOLOGICA EN EL ORGANISMO RECONOCIDA COMO UNA
RESPUESTA DE ALARMA (ESTRES POSITIVO); ESTE MISMO PORCENTAJE DE USUARIOS REGISTRARON ESTRES AL ESTAR REALIZANDO
LA ACTIVIDAD: USO DE BRAZO ROBOTICO Y REALIDAD VIRTUAL. PERSPECTIVA A FUTURO: ESTA INFORMACION SERVIRA PARA
DISENAR SISTEMAS DE INTERACCION FiSICA HOMBRE-ROBOT EN UN FUTURO, CON CARACTERISTICAS QUE SEAN MAS
ERGONOMICAS PARA LOS USUARIOS Y PERMITAN CONTRIBUIR A LAS CIENCIAS DE LA SALUD, CON LA FINALIDAD DE ESTABLECER
PARAMETROS QUE PERMITAN EL MEJOR USO DE LAS HERRAMIENTAS DE COMPUTACION, ROBOTICA Y REALIDAD VIRTUAL.
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