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Analizar, desarrollar, además de involucrar múltiples disciplinas, nos llevó a desplegar 
un prototipo con posibilidades de aplicación en campo de la Ortopedia, 
particularmente para la rehabilitación de tobillo, siendo esta una de las articulaciones 
de frecuente lesión. Para esto, hemos considerado los tipos de movimientos naturales 
del tobillo, con objetivo de proporcionar una herramienta al físico terapeuta durante los 
ciclos de rehabilitación. Además, se consideran los tipos de lesión (esguince), y 
movimientos, clasificados como dorsiflexión, plantarflexión, eversión e inversión. Para 
la generación de los movimientos se utilizan actuadores lineales y sistemas 
inalámbricos, controlados por analogías de sistemas de control dentro del área de 
Ingeniería Biomédica. Finalmente, se despliega una diversidad de innovación 
tecnológica, para llevar a cabo la rehabilitación, y una efectiva recuperación. 


