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DISPOSITIVO BIOMEDICO DESTINADO A LA REHABILITACION
DE TOBILLO POR MEDIO DE MOVIMIENTO PASIVO
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Analizar, desarrollar, ademas de involucrar multiples disciplinas, nos llevo a desplegar
un prototipo con posibilidades de aplicacion en campo de la Ortopedia,
particularmente para la rehabilitacién de tobillo, siendo esta una de las articulaciones
de frecuente lesion. Para esto, hemos considerado los tipos de movimientos naturales
del tobillo, con objetivo de proporcionar una herramienta al fisico terapeuta durante los
ciclos de rehabilitacion. Ademas, se consideran los tipos de lesién (esguince), y
movimientos, clasificados como dorsiflexion, plantarflexion, eversién e inversion. Para
la generacion de los movimientos se utilizan actuadores lineales y sistemas
inaldmbricos, controlados por analogias de sistemas de control dentro del area de
Ingenieria Biomédica. Finalmente, se despliega una diversidad de innovacion
tecnolégica, para llevar a cabo la rehabilitacion, y una efectiva recuperacion.



